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1. ПАСПОРТ РАБОЧЕЙ ПРОГРАММЫ ДИСЦИПЛИНЫ 
Таблица 1.1 Основание для реализации дисциплины 
  

  

  

    
  

  

  

  

  

  

  

    
    
          

  

  

  

  

  

  

  

  

Код направления подготовки/ специальности 08.03.01 

Направление подготовки/ специальность Строительство 

Уровень образования Бакалавриат 

Год разработки/обновления 2021 

Таблица 1.2 Структура дисциплины в соответствии с учебным планом 

Виды учебной работы, включая самостоятельную работу Форма обучения: 

обучающихся и трудоемкость дисциплины очная очно-заочная заочная 

Трудоемкость дисциплины зачетных единиц 6 

академических 

часов 216 

Контактная работа, |Аудиторная лекции 62 

час практические 30 

занятия 

лабораторный 

практикум 

Внеаудиторная 
Самостоятельная работа, час 124 

Таблица 1.3 Формы контроля дисциплины 

Семестр Форма обучения: 
и форма контроля 

очная очно-заочная заочная 

периоды контроля 6,7 сем 

экзамен (ы) 7 сем 

зачёт (ы) 6 сем 

курсовая работа 

курсовой проект 

индивидуальное задание (контрольная работа)         

Таблица 1.4 Виды самостоятельной работы 
  

  

  

  

  

          
.. Форма обучения 

Вид самостоятельной работы Вид занятия Тип периода 
очная очно-заочная | заочная 

. Теоретическое 
Подготовка к лекциям Лекции 

обучение 44 

Подготовка к практическим Теоретическое 
Практические 

занятиям обучение 40 

Экзаменационные 
Подготовка к зачету Зачет 

сессии 20 

Экзаменационные 
Подготовка к экзамену Экзамен 

сессии 20 

Итого 124         

  
  

 



  

2. ЦЕЛЬ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ 

2.1. Цель и задачи освоения дисциплины 

Сформировать у студентов знания по основным методам разработки автоматизированных систем 

управления машин и технологического оборудования по изготовлению строительной продукции, а также 
дать теоретическую и практическую подготовку в области автоматического контроля и регул ировки 

параметров технологических процессов автоматизированных и роботизированных линий заводов 

стройиндустрии. 

Задачи освоения дисциплины: 

1. дать знания о средствах контроля технологических параметров, системах автоматического управления, 

регулирования машин и оборудования. 
2. дать знания о устройстве строительных роботов и манипуляторов, составе роботорехнических 
комплексов предприятий строительной индустрии. 

Программа составлена в соответствии с требованиями Федерального государственного образовательного 
стандарта высшего образования по направлению подготовки / специальности Строительство. 
Программа составлена с учётом рекомендаций примерной основной образовательной программы высшего 

образования по направлению подготовки/специальности Строительство утверждённой 31.05.2021. 

2.2. Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), соотнесенных с 
планируемыми результатами освоения образовательной программы 

Таблица 2.1 Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине 

  

Код и наименование компетенции 
(результат освоения) 

Код и наименование индикатора достижения компетенции 

  

ПК-2. Обеспечение бесперебойной 
работы цеха по производству 
наноструктурированных 
воднодисперсионных лаков и красок 
(ПС 16.097 ОТФ С) 

ПК-2.1. Обеспечение сырьевыми материалами производства 
наноструктурированных водно-дисперсионных лаков и красок 

  

ПК-2. Обеспечение бесперебойной 
работы цеха по производству 
наноструктурированных 
воднодисперсионных лаков и красок 
(ПС 16.097 ОТФ С) 

ПК-2.2. Технологическая подготовка к производству 
наноструктурированных водно-дисперсионных лаков и красок 

  

ПК-2. Обеспечение бесперебойной 
работы цеха по производству 
наноструктурированных 
воднодисперсионных лаков и красок 
(ПС 16.097 ОТФ С) 

ПК-2.3. Выявление и устранение причин нарушения соблюдения 
стадий технологических процессов производства 

наноструктурированных водно-дисперсионных лаков и красок 

  

ПК-3. Обеспечение выполнения 

сменного задания по производству 

бетонных смесей с 

наноструктурирующими 
компонентами (ПС 16.095 ОТФ С) 

ПК-3.1. Определение необходимых производственных мощностей 

для производства бетонных смесей с наноструктурирующими 
компонентами 

  

ПК-3. Обеспечение выполнения 

сменного задания по производству 
бетонных смесей с 

наноструктурирующими 

компонентами (ПС 16.095 ОТФ С) 

ПК-3.2. Определение необходимого количества сырьевых 

материалов, инструментов и оснастки для производства бетонной 
смеси с наноструктурирующими компонентами 

  

ПК-3. Обеспечение выполнения 

сменного задания по производству   ПК-3.3. Контроль загрузки-выгрузки сырьевых материалов на 
смену 
   



  

  

  

бетонных смесей с 

наноструктурирующими 

компонентами (ПС 16.095 ОТФ С) 

  
  

Таблица 2.2 — Планируемые результаты освоения дисциплины образовательной программы 

  

Код и наименование индикатора 

достижения компетенции 

Наименование показателя оценивания (результата обучения по 
дисциплине) 

  

1 2 
  

ПК-2.1. Обеспечение сырьевыми 

материалами производства 

наноструктурированных водно- 

дисперсионных лаков и красок 

Знает: ПК-2.1. Организационно-распорядительные документы, 

нормативные и методические материалы, касающиеся производства 

наноструктурированных водно-дисперсионных лаков и красок 
  

Умеет: ПК-2.1. Производить расчет необходимого количества 
сырьевых материалов для производства наноструктурированных 
водно-дисперсионных лаков и красок 
  

Имеет навыки: ПК-2.1. Контроля производственного процесса 
  

ПК-2.2. Технологическая подготовка к 

производству наноструктурированных 

водно-дисперсионных лаков и красок 

Знает: ПК-2.2. Технологию производства наноструктурированных 
водно-дисперсионных лаков и красок 
  

Умеет: ПК-2.2. Осуществлять контроль обеспечения производства 

технической документацией, оборудованием, инструментом 
  

Имеет навыки: ПК-2.2. Оформления ведомости норм расхода 
сырьевых материалов 
  

ПК-2.3. Выявление и устранение 

причин нарушения соблюдения стадий 
технологических процессов 

производства наноструктурированных 
водно-дисперсионных лаков и красок 

Знает: ПК-2.3. Принцип работы оборудования по производству 

наноструктурированных водно-дисперсионных лаков и красок 
  

Умеет: ПК-2.3. Разрабатывать мероприятия по повышению качества 
наноструктурированных водно-дисперсионных лаков и красок 
  

Имеет навыки: ПК-2.3. Устранения причин нарушения соблюдения 
стадий технологических процессов производства 
  

ПК-3.1. Определение необходимых 

производственных мощностей для 
производства бетонных смесей с 
наноструктурирующими 
компонентами 

Знает: ПК-3.1. Нормируемые показатели качества бетона и 

бетонных смесей в соответствии с требованиями стандартов 
  

Умеет: ПК-3.1. Осуществлять выбор сырьевых материалов для 

изготовления бетонной смеси на основе технического задания, в 
соответствии с требованиями стандартов и технических условий 
  

Имеет навыки: ПК-3.1. Оформления технической документации в 
установленном порядке 
  

ПК-3.2. Определение необходимого 
количества сырьевых материалов, 

инструментов и оснастки для 
производства бетонной смеси с 

наноструктурирующими 
компонентами 

Знает: ПК-3.2. Методики расчета начального и номинального 
состава бетона с наноструктурирующими компонентами 
  

Умеет: ПК-3.2. Рассчитывать расход сырьевых материалов 
  

Имеет навыки: ПК-3.2. Расчета потребности в сырьевых материалах 

  

ПК-3.3. Контроль загрузки-выгрузки 
сырьевых материалов на смену 

Знает: ПК-3.3. Технические характеристики и требования, 
предъявляемые к выпускаемой продукции, технология 

производства бетонных смесей с наноструктурирующими 
компонентами 
  

Умеет: ПК-3.3. Осуществлять подготовку всех операций на участке 

по производству бетонных смесей с наноструктурирующими 

компонентами 
    Имеет навыки: ПК-3.3. Составления заданий персоналу по 
подготовке сырьевых материалов 
  

Информация о выявлении результатов освоения дисциплины представлена в Фонде оценочных средств по 
дисциплине. Паспорт ФОС представлен в разделе 4 РПД. 

Примечание: ФОС разрабатывается как приложение к РПД в соответствии с Положением о ФОС, 
утвержденным локальным нормативным актом. 

  

 





3. СОДЕРЖАНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ 

3.1. Темы учебной дисциплины (лекционные занятия) 
Таблица 3.1 Темы лекционных занятий 
  

  

    
  

  

  

Наименование Количество часов по формам 
№ п/я раздела дисциолины Тема и орианих: лекционного заня- обучения 

(мо-дуля) Котые | См мб 
1 2 3 4 5 6 7 8 9 

Первая группа очная форма (6 семестр) 
периода 
аттестации (зачет) 

Основы автоматики. Введение. Автоматизация как фактор, 2 2 
облегчающий труд и улучшающий 

показатели работы предприятия. 
Повышение производительности труда, 

точности, надежности и безопасности 

работы при автоматизации. Роль 
автоматики в техническом прогрессе и 

ее влияние на развитие современного 
индустриального производства. 

2\Основы автоматики. [Системы автоматического контроля 4 4 
параметров производственных 

процессов. Назначение и виды 
современного автоматического 
контроля (САК). 

Классификация и характеристика 
контрольно-измерительных приборов. 

Структурная схема САК. Датчики. 

Измерительные схемы. Усилители. 

  

  

>
 Основы автоматики. (Системы автоматического управления. 6 4 

Аппаратура автоматического 

управления и защиты электропривода. 
Командные устройства САУ. 
Командоаппараты: кнопочные станции, 
универсальные переключатели, 

конечные выключатели, избиратели 

управления. Промежуточные элементы 
САУ. Контакторы и магнитные 

пускатели (нереверсивные и 

реверсивные). Электрические реле. 
  

4|Основы автоматики. Автоматическое управление 4 4 
электроприводом строительных машин. 
Электрические цепи и их схемы в 

электроприводе. Два способа 
построения электрических схем: 

принципиальные (развернутые) и 

монтажные. Правила начертания и 

чтения принципиальных схем 

управления электроприводом. Условные 
обозначения элементов схем по ГОСТ и 
ЕСКД. Принципы 

автоматического управления пуском 
электродвигателя. 
    Основы автоматики. (Системы автоматического 4 4 

регулирования. Общее понятие и 

л
                    



  

определение САР. Стабилизирующее, 
программное и следящее 

регулирование. Равновесное состояние, 

возмущающее воздействие, 

регулируемый параметр. Основные 
свойства объектов регулирования: 

емкость, скорость и время разгона, 
запаздывание, самовыравнивание. 

Установившиеся и переходные 

процессы при регулировании. 
  

Основы автоматики. Автоматизация общезаводских 

установок. Автоматизированное 

управление электроприводом задвижки, 

установленной на трубопроводе. 
Автоматический подсчет изделий при 
помощи фотоэлектрического счетчика. 

Автоматизированное управление и 

блокировка транспортеров. Защита от 
травматизма при работе на прессах. 
Автоматизация насосных и 

компрессорных установок. 
  

=
 Основы автоматики. Автоматизация приготовления 

бетонных и растворных смесей. Схема 
технологического процесса 

производства бетонной смеси. 
Автоматизация складского хозяйства. 
Учет наличия и расхода инертных и 

вяжущих материалов. Автоматизация 
загрузки расходных бункеров 

материалами. Автоматизация 

дозирования и перемешивания смесей. 
  

Основы автоматики. Автоматизация формовочных агрегатов, 

загрузки и разгрузки изделий в 

тепловые агре-гаты. Автоматизация 
виброуплотнения бетонной смеси, 

автоматизация предварительного 
напряжения арматуры. Автоматизация 
работы загрузочных механизмов. 
  

Основы автоматики. Автоматизация тепловых процессов. 

Автоматическое регулирование и 

контроль тепловлажностной обработки 

изделий в автоклавах, ямных 

пропарочных камерах и кассетных 

установках. Тепловая обработка 

изделий путем электропрогрева и 

инфракрасного прогрева. 

Автоматизация сушки изделий в 

сушилках, спекательных машинах ит.д. 

    10   Основы автоматики. Технико-экономическая эффективность 

автоматизации и диспетчеризации 
производ-ства. Основные показатели 
технико-экономической эффективности 

автоматизации. Затраты на 
автоматизацию, окупаемость средств 

автоматизации производства.   Диспетчеризация производства. 
  

             



  

Структурные схемы систем 
диспетчерского управления и контроля. 
Технические средства диспетчеризации. 
Применение систем диспетчеризации 
на предприятиях стройиндустрии. 
  

ИТОГО 

Первая группа 
периода 

аттестации (зачет) 

32 20 

  

Вторая группа 
периода 

аттестации 

(экзамен) 

очная форма (7 семестр) 

  

—
 Основы 

робототехники. 
Основные понятия о манипуляторах и 

роботах. Элементы манипуляторов и 
роботов. Рабочие зоны, рабочие 

пространства, зона обслуживания 

робота. Основные технические 
характеристики роботов. 

Классификация роботов. 
Роботизированные технологические 
комплексы (РТК). Особенности 
роботизации строительного 

производства. 
  

Ю
 Основы 

робототехники. 
Устройство промышленных роботов и 
манипуляторов (ПР). Кинематические 
схемы роботов и манипуляторов. 
Приводы строительных роботов — 

гидравлические, пневматические и 
электрические. Особенности 

конструкций, рабочие характеристики и 
параметры. Область применения, 

достоинства и недостатки. 
Системы управления (СУ) 

строительных роботов. Дистанционные 
и интерактивные СУ. 
  

[
9
 

Основы 
робототехники. 

Роботизированные технологические 
комплексы (РТК) в строительном 

производстве. Строительно-монтажные 
роботы и манипуляторы. Особенности 

конструкций, основные рабочие 

параметры. Роботизация производства 
строитнльных материалов. 

Конструктивные особенности. 
  

Основы 

робототехники. 
Применение роботов на предприятиях 
строительной индустрии.Заготовка, 
механическая обработка и сварка 
арматуры и закладных деталей; 

заготовка и сборка пространственных 
конструкций; установка и снятие 

формообразующих элементов, 
открывание бортов форм; нанесение 
окрасочных и защитных покрытий на 

строительные детали и изделия. 
Очистка и антикоррозионная защита 
закладных деталей. 3-О печать. 
      ИТОГО     30       24 
       



  

  

Вторая группа 
периода 

аттестации 

(экзамен) 

Итого 62 44 
    
                  

3.2. Практические и семинарские занятия и их содержание 
Таблица 3.2 Темы практических занятий 
  

  

    

    

  

  

Наименование Количество часов по формам 
Тема и содержание практического б 

№ п/п раздела дисциплины НИТИ обучения 

(мо-дуля) Конт. раб Сам. раб 
Ён м ре 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 
Первая группа очная форма (6 семестр) 
периода 

аттестации (зачет) 

Основы автоматики. [Системы автоматического контроля 2 2 
параметров производственных 

процессов. Исследование электронных 

автоматических мостов и 

потенциометров. 
  

2|Основы автоматики. (Системы автоматического контроля 2 2 
параметров производственных 
процессов. Исследование дроссельного 

расходомера. 

3Основы автоматики. (Системы автоматического контроля 2 2 
параметров производственных 

процессов. Исследование точности 

настройки регулирующей приставки 
потенциометра. 

4 Основы автоматики. |Автоматизация общезаводских 2 4 

установок. Местное и дистанционное 

управление исполнительными 
механизмами. 

5|Основы автоматики. |Автоматизация общезаводских 2 4 
установок. Автоматическое управление 

агрегатами с помощью реле времени. 

  

  

  

  

6 Основы автоматики. |Автоматизация общезаводских 4 4 

установок. Автоматическое управление 

поточно-транспортной линией. 

7 Основы автоматики. | Автоматизация общезаводских 2 2 

установок. Автоматическое управление 

насосным агрегатом. 

  

  

  

  

  

ИТОГО 16 20 
Первая группа 

периода 

аттестации (зачет) 

Вторая группа очная форма (7 семестр) 
периода 

аттестации 

(экзамен) 

Основы Основные понятия о манипуляторах и 4 6 
робототехники. роботах. Изучение конструкций 

приводов роботов и манипуляторов 

2|Основы Устройство промышленных роботов и 2 6 
робототехники. манипуляторов (ПР). Синтез систем                 управления роботами     
 



  

  

  

  

    
  

ЗЮсновы Устройство промышленных роботов и 4 8 
робототехники. манипуляторов (ПР). Изучение систем 

управления роботами 

4|Основы Роботизированные технологические 4 

робототехники. комплексы (РТК) в строительном 

производстве. Подбор манипуляторных 
роботов в составе РТК 

ИТОГО 14 20 
Вторая группа 
периода 

аттестации 

(экзамен) 

Итого 30 40                 

3.3. Лабораторный практикум и его содержание 
Не предусмотрено. 

5.4. Курсовой проект (работа) и его характеристика 
Не предусмотрено. 

3.5. Индивидуальное задание и его характеристика 
Не предусмотрено. 
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4. ВЫЯВЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ 

  

  

  

  

  

4.1. Паспорт фонда оценочных средств (ФОС) по дисциплине 
Таблица 4.1 - Паспорт фонда оценочных средств (ФОС) по дисциплине 

Н Коды 
аименование 

№ . | формируемых 
оценочного средства Технология Вид аттестации Виды занятий > 

п/п компетенций 

1 2 3 4 5 6 

1 |Экзаменационные Традиционная Промежуточная Зачет, Экзамен |ПК-2.1., ПК-2.2., 

билеты образовательная аттестация ПК-2.3., ПК-3.1., 

технология ПК-3.2., ПК-3.3. 

2 |Разноуровневые Традиционная Текущий контроль |Практические, |ПК-2.1., ПК-2.2., 
задачи и задания образовательная СРС ПК-2.3., ПК-3.1., 

технология ПК-3.2., ПК-3.3. 

3 |Собеседование Интерактивная Текущий контроль |Лекции ПК-2.1., ПК-2.2., 

образовательная ПК-2.3., ПК-3.1., 

технология ПК-3.2., ПК-3.3.                 

4.2 Вопросы к экзамену (зачету) 

Первая группа периода аттестации (зачет) - очная форма (6 семестр) 

1. Понятие автоматизации. Автоматизацмя технологических процессов заводов стройиндустрии. 
2. Датчики систем автоматического контроля и регулирования. Датчики параметрические и генераторные. 
3. Устройство и принцип действия потенциометрических, индуктивных и емкостных датчиков. 

4. Принцип действия, устройство и применение датчика скорости вращения - тахогенератора. 
5. Датчики температуры (термометр, сопротивления, термопара, термистор). 

6. Принцип действия, устройство и применение ультразвуковых и радиоактивных датчиков. 
7. Датчики, преобразующие неэлектрические величины в неэлектрические (центробежные, давления, 
расхода). 

8. Мостовая измерительная схема (равновесная, неравновесная). Электронный автоматический мост. 
9. Принципы автоматического управления пуском электродвигателей. 

10. Схемы управления двигателями в функции скорости, тока и времени. 
11. Реверсирование асинхронных двигателей (односкоростных и многоскоростных..). 

12. Схемы автоматического управления двигателями постоянного тока (с различными способами воз- 
буждения). 

13. Система автоматического регулирования (САР). Стабилизирующее, программное и следящее регу- 
лирование. 

14. Основные свойства объектов регулирования. 

15. Регуляторы прямого и непрямого действия. 

16. Передаточные функции звеньев и системы регулирования. 
17. Устойчивость и качество процесса регулирования. 

18. Законы автоматического регулирования. Жесткие и упругие обратные связи регуляторов. 
19. Правила построения функциональных схем автоматизации. 
20. Схемы автоматизации общезаводских установок (насосных и компрессорных станций). 

21. Схемы автоматизированного управления электроприводом задвижек, установленных на трубопроводах. 
22. Автоматизированные установки для предварительного напряжения арматуры. 

23. Схемы электропрогрева и инфракрасного прогрева железобетонных изделий. 

24. Схемы автоматизированного управления и блокировки транспортеров. 
25. Схемы автоматического управления механизмами загрузки расходных бункеров БСЦ. 
26. Схемы автоматического подсчета штучных изделий при помощи фотоэлектрических счетчиков. 
27. Схемы автоматизации процесса дозирования компонентов смесей. 

28. Работа функциональной схемы автоматизации контроля и регулирования тепловлажностной обработки 
изделий в тепловых агрегатах (ямных камерах, автоклавах, кассетных установках и др.) 
29. Автоматизация сушки и обжига изделий в сушилках, спекательных машинах и т.д. 
30. Применение микропроцессоров и управляющих ЭВМ при автоматизации производственных процессов 
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в строрйиндустрии. 

Вторая группа периода аттестации (экзамен) - очная форма (7 семестр) 
1. Техническое обслуживание манипуляторов. 
2. Понятие о рабочем пространстве, рабочей зоне и зоне обслуживания промышленного робота. 
Прямоугольная и цилиндрическая формы рабочей зоны, кинематические цепи их реализующие. 
3. Классификация роботов по конструкции и конфигурации механического остова. Их принципиальные 
схемы. 

4. Организация диагностики и технического обслуживания манипуляторов 

5. Мониторинг технического состояния исполнительных механизмов робота. 
6. Мониторинг технического состояния системы управления роботом. 

7. Подготовка информации для проведения поверок датчиков роботов 

. Условия реализации тактограммы с помощью комбинационного автомата в СУ роботом. 
9. Синтез системы управления промышленным роботом 
10. Состав РТК при использовании подвесного робота в производстве керамических изделий. Условия 
создания РТК. 

11. Понятие о роботе. Устройство робота. 

12. Захватные устройства и инструменты. Конструкция захватов с эластичной пневмокамерой, 
электромеханические захваты. 

13. Бортовые манипуляторы. Конструкция, параметры. 

14. Ремонт исполнительных механизмов промышленных роботов 
15. Напольные и подвесные роботы, работающие в цилиндрической системе координат, в полярной и 
ангулярной (угловой) системе. Принципиальные схемы. 
16. Общие понятия о рабочих органах манипуляторов и роботов. Захватные устройства и инструменты. 
Конструкция приводного механического захвата. 
17. Классификация строительных роботов по функциональному назначению, количеству манипуляторов, 
числу степеней подвижности. Пневматический привод роботов. 
18. Монтажные строительные работы. Конструкция. 
19. Пневматические строительные роботы. Характеристика, область применения, особенности. 
20. Строительные гидравлические манипуляторы для производства земляных работ. Конструкция. 
21. Порядок поверки датчиков промышленного робота 

22. Классификация строительных роботов по системам управления и типу исполнения робота. 
23. Рабочая зона манипулятора и четыре класса движения захвата-схвата. 
24. Основные технико-экономические показатели роботизированной линии по производству строительных 
материалов 

25. Подбор структурной схемы манипулятора. Четыре структурных схемы манипуляторов, получившие 
наибольшее применение. 

26. Основы проектирования роботизарованных технологических комплексов 
27. Состав РТК по производству ЖБ изделий. 

28. Строительные роботы для окрасочных работ. 

29. Состав РТК при использовании подвесного робота в производстве керамических изделий. Условия 
создания РТК. 

30. Состав РТК при использовании напольного робота в производстве керамических изделий. Условия 
создания РТК. 
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4.3 Технология выявления уровня освоения дисциплины 

Технология выявления уровня освоения дисциплины приводится в фонде оценочных средств (ФОС). 
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5. УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ И ИНФОРМАЦИОННОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ОСВОЕНИЯ 
ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) 

5.1. Основная и дополнительная литература 

Основная литература 

1. Автоматизация и роботизация строительства : учеб. пособие для строит. спец. вузов / А. Г. Булгаков [и 
др.]. - 2-е изд. - Москва : РИОР : ИНФРА-М, 2013. - 451 с. : ил. - (Высшее образование: Бакалавриат). - 
Библиогр.: с. 446-448. - 15ВМ 978-5-369-01109-6 (РИОР). - 13ВМ 978-5-16-006231-0 (ИНФРА-М) : 600.00. 
2. Схиртладзе, А.Г. Автоматизация технологических процессов и производств [Электронный ресурс] : 
учебник / А. Г. Схиртладзе, А. В. Федотов, В. Г. Хомченко. - Саратов : Вузовское образование, 2015. - 459 
с. (и@р://уууууи дргфооК$Вор.ги/37830.Вит1) 
3. Булгаков, А.Г. Промышленные роботы. Кинематика, динамика, контроль и управление [Электронный 
ресурс] / А. Г. Булгаков, В. А. Воробьев ; А. Г. Булгаков, В. А. Воробьев. - Промышленные роботы. 
Кинематика, динамика, контроль и управление ; 2019-05-25.- Москва : СОЛОН-ПРЕСС, 2011. - 486 с. - 
15ВМ 978-5-91359-013-8. (в р://ум\му\и 1ргбооК$Пор.ги/65 132.Вит!) 

Дополнительная литература 

1. Добронравов, С. С. Строительные машины и основы автоматизации : учебник для вузов по строит. 
спец. / С. С. Добронравов, В. Г. Дронов ; Министерство образования РФ. - Москва : Высшая школа, 2001. - 
576 с. : ил. - [ЭВМ 5-06-003857-2 : 86.00. 
2. Боронихин, А. С. Основы автоматизации производства, вычислительная техника и контрольно- 
измерительные приборы на предприятиях промышленности строительных материалов : учебник для сред. 
спец. учеб. заведений по спец. "Пр-во строит. деталей и железобетон. конструкций" / А. С. Боронихин, Ю. 
С. Гризак ; Министерство пром-сти строит. материалов РФ. - Москва : Стройиздат, 1981. - 343 с. : ил. - 
Библиогр.: с. 340. - 0.85. 
3. Павлов, Ю. А. Основы автоматизации производств [Электронный ресурс] : Учебное пособие / Ю. А. 
Павлов ; Ю. А. Павлов. - Основы автоматизации производств ; 2019-09-01. - Москва : Издательский Дом 
МИСиС, 2017. - 280 с. - [ЗВМ 978-5-90846-78-5. (вир://\у\и ум 1ргбооК$Вор.ги/71666.Нт1) 
4. Надеин, А. А. (НГАСУ (Сибстрин), каф. Строительные машины, автоматика и электротехника). 
Механизация и автоматизация транспортных операций на предприятиях строительной керамики : учеб. 
пособие / А. А. Надеин ; Новосиб. гос. архитектур.-строит. ун-т. -Новосибирск, 2001. - 160 с. - 1$ВМ 5-7795- 
0111-4 : 19.35. 
5. Рыбак, Л.А. Роботы и робототехнические комплексы [Электронный ресурс] : учебное пособие / Л. А. 
Рыбак, Е. В. Гапоненко, Ю. А. Мамаев. - Белгород : Белгородский государственный технологический 
университет им. В.Г. Шухова, ЭБС АСВ, 2013. - 84 с. (ВЫр://муиум 1ргфооКзПор.ги/28394.В11) 

Методические указания 

1. Автоматизация управления поточно-транспортной линией [Электронный ресурс] : методические 
указания по выполнению лабораторной работы № 11 по автоматике для направления 270800.62 

"Строительство" всех форм обучения / Новосиб. гос. архитектур.-строит. ун-т, Каф. строит. машин, 

автоматики и электротехники ; сост. Б. ПЦ. Величко. - Новосибирск : НГАСУ (Сибстрин), 2014. - Электрон. 
текст. - б.ц. 

2. Автоматизация управления поточно-транспортной линией : метод. указания к лаб. работе по автоматике 
направления 270100 "Строительство" и 280300 "Водные ресурсы и водопользование" всех форм обучения / 

Новосиб. гос. архитектур.-строит. ун-т (Сибстрин), Каф. строит. машин, автоматики и электротехники ; 
сост. Б. П. Величко. - Новосибирск : НГАСУ, 2005. - 16с. - б.ц. 

3. Механизация и автоматизация технологии производства строительных материалов, изделий и 
конструкций : метод. указания к курсовому и дипломному проектированию по спец. 270106.65 "Пр-во 

строит. материалов, изделий и конструкций" направления "Строительство" / Новосиб. гос. архитектур.- 
строит. ун-т (Сибстрин), Каф. строит. машин, автоматики и электротехники ; сост. А. А. Надеин. - 
Новосибирск : НГАСУ (Сибстрин), 2010. - 48 с. : ил. - Библиогр.: с. 25-29. - б.ц. 

4. Автоматизация управления поточно-транспортной линией : методические указания по выполнению 
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лабораторной работы № 11 по автоматике для направления 270800.62 "Строительство" всех форм обучения 
/ Новосиб. гос. архитектур.-строит. ун-т, Каф. строит. машин, автоматики и электротехники ; сост. Б. П. 
Величко. - Новосибирск : НГАСУ (Сибстрин), 2014. - 20 с. : ил. - Библиогр.: с. 21. - б.ц. 

5. Суворов, Д. Г. (НГАСУ (Сибстрин), каф. Строительные машины, автоматика и электротехника). 

Роботизированные технологические линии. Роботы : учеб. пособие для студ. направления 550100 
"Строительство" / Д. Г. Суворов ; Новосиб. гос. архитектур.-строит. ун-т. - Новосибирск, 2000. - 56 с. - 
14.00. 
6. Гончаревич, И.Ф. Основы робототехники. Механизмы выдвижения и поворота робота-погрузчика с 
пневмоприводом [Электронный ресурс] : учебно-методическое пособие / И. Ф. Гончаревич, К. С. Никулин. 
- Основы робототехники. Механизмы выдвижения и поворота робота-погрузчика с пневмоприводом ; 2017- 
06-20. - Москва : Московская государственная академия водного транспорта, 2014. - 62 с. 
(Бир://Лиуиуи пргфооК$Вор.га/46498 61) 

5.2. Используемые базы данных и информационные справочные системы 

Таблица 5.1 Используемое программное обеспечение 
  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

    

№ Наименование Подтверждение 

п у информационных ресурсов лицензии Количество лицензий 

2 3 4 
1 |АцоСАР 2019 Акт выполненных работ от 

15.08.2020г №А7 
2_|ОЁНсе 2003 Ргоезз1юпа1 Сертификат №41251624 21 
3 |\Мшдо\з 7 Ещегризе Договор от 11.10.2013 1000 

№43193/НСКЗ741, Договор 
Т000120566 от 09.10.2016, Акт 
выполненных работ от 
14.08.2021г №А8 

4 |КОМПАС-ЗО 17 Лицензионное соглашение № 200 
ДЛ-14-00194 

Таблица 5.2 Используемые базы данных и информационно-справочные системы 

№ Наименование Подтверждение 
ы р информационных ресурсов лицензии Количество лицензий 

1 2 3 4 
1 |МООРГЕ - Портал дистанционного  |Свободно распространяемая БД, 1000 

обучения НГАСУ (Сибстрин) Акт выполненных работ от 

14.08.2021г №А8 
2 |Официальный сайт ГИНТБ Свободно распространяемая БД, 1000 

Акт выполненных работ от 
14.08.2021г №А8 

3 |Федеральная служба по Свободно распространяемая БД, 1000 

интеллектуальной собственности, Акт выполненных работ от 
патентам и товарным знакам 14.08.2015г №А2, Акт 

выполненных работ от 
14.08.2021г №А8 

4 |Электронно-библиотечная система Договор на предоставление 
ТРЕБоок$ доступа к электронно- 

библиотечной системе 

ГРЕВООК$ от 25.09.2020 № 
5293/19 

5 |Электронный каталог библиотеки Договор от 20.10.2016 №16816, 500 
НГАСУ (Сибстрин) Акт выполненных работ от 

14.08.2021г №А8           

Таблица 5.3 Используемые интернет-ресурсы 
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Наименование 

  

  

  

№ 
Уп информационных ресурсов Ссылка 

1 2 Э 
1_|«Известия вузов. Строительство» В@р://17Уи75г.ЗПо5еит.ги/ 

2 |МООГГЕ - Портал дистанционного  |№#р://40.3зёт.гиЛослп/ т4ех.рНр 
обучения НГАСУ (Сибстрин) 
  

    3 |Электронный каталог библиотеки В@р://теза. 5165 т.ги/МезаРго/\еь 
НГАСУ (Сибстрин) 

4 __|ЭБС ТРЕБоок$ В@р://уууиуу дргбооК$Вор.ги/         

5.3. Методические рекомендации по организации изучения дисциплины 

Таблица 5.4 Используемые образовательные технологии 
  

№ 

п/п 

Наименование 

Технологии Вид занятий Краткая характеристика 

  

1 2 э 4 
  

1. Аудиторные поточные и 

групповые занятия в 

специализированных 

классах 

Информационные лекции, 

практические занятия 
На лекциях: использование мультимедийного 
презентационного оборудования с 
демонстрацией видеофильмов, фотографий, 
компьютерных презентаций, На 
практических занятиях: освоение конкретных 
умений и навыков по предложенному 
преподавателем алгоритму. 

  

Метод проблемного 

изложения материала 
Проблемные 
лекции, практические 

занятия 

Самостоятельное изучение студентами 

материала лекции с последующей 

дискуссией в аудитории. Организация 

учебной работы, направленная на решение 
комплексной учебно-познавательной задачи 
на практических занятиях. 

  

Интерактивная форма 
проведения занятий 

Лекция-дискуссия, лекция- 

беседа 

Лекция «обратной связи», предполагающая 

обсуждение спорных вопросов, 
возникающих при изложении материала в 
аудитории. 
Встречи с представителями профильных 

компаний, посещение специализированных 
выставок. 

      Дистанционное обучение   Самостоятельная работа, 

курсовая работа   Самостоятельно изучение обучающимися 

учебного материала в дистанционном 
режиме на портале Н#р://40.5165-т.ги/, 
самоконтроль освоения материала с 

использованием тестовой базы портала 
дистанционного обучения, консультации по 

выполнению практических заданий и 
курсовому проектированию в оп-Ппе режиме.     
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6. МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ 
Таблица 6.1 — Материально-техническое обеспечение дисциплины 
  

Наименование специальных* 

помещений и помещений для 

самостоятельной работы 

Оснащение специальных помещений и помещений для самостоятельной 

работы 
  

1 2 
  

Здание учебного корпуса по 
ул.Ленинградская, 113, 237 ауд. 
(Лекции) 

Учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий 

семинарского типа, курсового проектирования (выполнения курсовых 

работ), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 
промежуточной аттестации. 

Компьютерное оборудование: проектор 1 шт., экран 1 шт.;Оборудование 
для учебного процесса: доска аудиторная 1 шт. 
Общее количество мест: 93 
  

Здание учебного корпуса по 
ул.Ленинградская, 113, 239 ауд. 
(Лекции) 

Учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий 
семинарского типа, курсового проектирования (выполнения курсовых 

работ), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 
промежуточной аттестации. 

Компьютерное оборудование: компьютер 1 шт., проектор 1 шт. 
Общее количество мест: 60 
  

Здание учебного корпуса по 
ул.Ленинградская, 113, 243 ауд. 
(СРС) 

Учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий 

семинарского типа, курсового проектирования (выполнения курсовых 

работ), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 
промежуточной аттестации. 

Компьютерное оборудование: компьютер 17 шт., проектор 1 шт., экран 1 
шт.; Акустика (приборы): акустические системы для пк 1 

шт.;Оборудование для учебного процесса: доска аудиторная 1 
шт.;, Мебель: стулья 17 шт., стулья 27 шт. 
Общее количество мест: 17 
  

Здание учебного корпуса по 
ул.Ленинградская, 113, 306 ауд. 
(Лекции) 

Учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий 

семинарского типа, курсового проектирования (выполнения курсовых 
работ), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 
промежуточной аттестации. 

Компьютерное оборудование: компьютер 1 шт., проектор 1 шт., монитор 
1 шт.;Акустика (приборы): акустические системы для конференц-зала 11 
шт., акустическая система озвучивания музыкальных прогр 1 шт. 
Общее количество мест: 150 
  

Здание учебного корпуса по 
ул.Ленинградская, 113, 312 ауд. 

{Лекции) 

Учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий 
семинарского типа, курсового проектирования (выполнения курсовых 

работ), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 
промежуточной аттестации. 

Компьютерное оборудование: проектор 1 шт., ноутбук 1 шт., проектор 
(аксессуары) 1 шт., экран 1 шт. 
Общее количество мест: 85 
  

Здание учебного корпуса по 
ул.Ленинградская, 113, 416 ауд. 

(Лекции) 

Учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий 

семинарского типа, курсового проектирования (выполнения курсовых 

работ), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 
промежуточной аттестации. 

Компьютерное оборудование: проектор 1 шт., ноутбук 1 шт., проектор 
(аксессуары) 1 шт. 

Общее количество мест: 87 
  

Здание учебного корпуса по 
ул.Ленинградская, 113, 505 ауд. 
(Лекции) 

Учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий 

семинарского типа, курсового проектирования (выполнения курсовых 

работ), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 

промежуточной аттестации. 

Компьютерное оборудование: компьютер 1 шт. 

Общее количество мест: 58 
    Здание лабораторного корпуса   Учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий     
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по ул. Тургенева, 159, 160 ауд. 
(Практические) 

семинарского типа, курсового проектирования (выполнения курсовых 

работ), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 
промежуточной аттестации. 

Общее количество мест: 20 
  

Здание лабораторного корпуса 
по ул.Гургенева, 159, 161 ауд. 
(Зачет, Практические, Экзамен, 

СРС) 

Учебная аудитория для проведения занятий семинарского типа, 
групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 
промежуточной аттестации 

Компьютерное оборудование: компьютер 2 шт.;Лабораторные 
комплексы: улк "механика и молекулярная физика" 4 шт.;Измерительное 

оборудование: измерительный прибор 2 шт.;Мебель: шкаф 1 шт., стулья 1 
шт., тумба 1 шт.;Оборудование для учебного процесса: парты 9 шт. 
Общее количество мест: 21 
  

Здание лабораторного корпуса 

по ул. Гургенева, 159, 255 ауд. 
(Зачет, Экзамен) 

Учебная аудитория для проведения занятий семинарского типа, 

групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 
промежуточной аттестации 

Измерительное оборудование: измерительный прибор 1 шт. 
Общее количество мест: 26 
  

Здание лабораторного корпуса 
по ул.Тургенева, 159, 263 ауд. 

(Лекции, Практические, Зачет, 

СРС, Экзамен) 

Учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий 
семинарского типа, курсового проектирования (выполнения курсовых 

работ), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 
промежуточной аттестации. 

Компьютерное оборудование: компьютер 1 шт.;Мебель: стулья 14 шт., 
кресло 2 шт., трибуна 1 шт. 

Общее количество мест: 42 
  

Здание лабораторного корпуса 
по ул. Гургенева, 159, 264 ауд. 

(Экзамен, Практические, Зачет, 

СРС, Лекции) 

Учебная аудитория для проведения занятий семинарского типа, 
групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 
промежуточной аттестации 

Лабораторные комплексы: улк "механика и молекулярная физика" 4 

шт.;Измерительное оборудование: измерительный прибор 1 шт.;Мебель: 
шкаф 2 шт., стулья 18 шт., трибуна 1 шт., тумба 1 шт.;Компьютерное 
оборудование: огртехника 1 шт. 

Общее количество мест: 15 
  

Здание лабораторного корпуса 
по ул.Тургенева, 159, 267 ауд. 
(Лекции) 

Учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий 
семинарского типа, курсового проектирования (выполнения курсовых 
работ), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 
промежуточной аттестации. 

Компьютерное оборудование: компьютер 2 шт., проектор 1 шт., 
огртехника 3 шт. 

Общее количество мест: 61 
  

Здание лабораторного корпуса 

по ул.Тургенева, 159, 270 ауд. 
(Экзамен, Лекции, Зачет) 

Учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий 

семинарского типа, курсового проектирования (выполнения курсовых 
работ), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 
промежуточной аттестации. 

Общее количество мест: 69 
  

Здание лабораторного корпуса 
по ул.Тургенева, 159, 271 ауд. 
(Практические, Зачет, Экзамен, 

Лекции) 

Учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий 

семинарского типа, курсового проектирования (выполнения курсовых 
работ), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 
промежуточной аттестации. 

Компьютерное оборудование: проектор 1 шт., экран 1 шт.; Акустика 

(приборы): акустические системы для пк 1 шт.;Оборудование для 

учебного процесса: доска аудиторная 3 шт.;Разное: стенд 7 шт.:Мебель: 
трибуна 1 шт. 
Общее количество мест: 78 
    Здание лабораторного корпуса 
по ул.Тургенева, 159, 276 ауд. 
(Лекции)   Учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий 

семинарского типа, курсового проектирования (выполнения курсовых 
работ), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 
промежуточной аттестации.     
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Общее количество мест: 96 
  

Здание лабораторного корпуса 
по ул. Гургенева, 159, 373 ауд. 

(Лекции) 

  

Учебная аудитория для проведения занятий лекционного типа, занятий 

семинарского типа, курсового проектирования (выполнения курсовых 

работ), групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и 
промежуточной аттестации. 

Компьютерное оборудование: компьютер 1 шт., проектор 1 шт., экран 1 
ШТ. 

Общее количество мест: 226     

* 
Специальные помещения — учебные аудитории для проведения занятий лекционного типа, занятий 

семинарского типа, курсового проектирования (выполнение курсовых работ), групповых и 

индивидуальных консультаций, текущего контроля и промежуточной аттестации, а так же помещения для 
самостоятельной работы 

Автор-разработчик (ведущий лектор) 

  

== А.С.Дедов 
(подпись) ФИО 
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